DOKUMENTACJA TECHNICZNO - RUCHOWA

A\

L
ISO 8001-085

]
NI EN

@

2

C

opeooas jeded %00+ (%)
BZajeIN}EU B Ble 2

Jeidediy %001
YoljpunaJgjemuwin }s|

%00} 9jokos. Jeided
aJnjeu el Jnod

%00} Jaded pejphoas (TR
eJnjeu Jo} &7

%00} Ele|OIou BUED
einjeu e| Jed

©




DOKUMENTACJA TECHNICZNQO - RUCHOWA

NAPEDU FAAC

model 884 MC TROJFAZOWY & APARATURA 884 T

Niniejsza instrukcja jest wazna dla modelu 884 MC - T.

Naped FAAC mod.884 MC-T dla bram przesuwnych jest operatorem elekiromechanicznym o zasilaniu
trojfazowym.

Nierewersyjny uklad gwarantuje blokade mechaniczng bramy przy niepracujacym silniku nie jest wigc
potrzebny dodatkowy zamek. )

Naped jest wyposazony w regulowane sprzedlo elektromechaniczne, kiore daje niezbedne zabezpieczenie przed
zgnieceniem. Wygodna deblokada reczna pozwala manewrowa¢ brama w przypadku zaniku energii elekirycznej
lub ewentualnej awarii. Elektroniczna aparatura sterujaca 884 T (opcjonalna), powinna by¢ umieszczona w
oddzielnej skrzynce.

Naped 884 MC-T zostal zaprojektowany i wytworzony dla kontroli dostgpu pojazdow. Nalezy unikaé
odmiennego sposobu uzytkowania.

1. OPIS I CHARAKTERYSTYKI TECHNICZNE

1) Aparatura sterujaca 884T 6) Deblokada reczna

2) Obudowa 7) Mikrowylacznik zabezpieczenia deblokady
3) Silnik elektryczny 8) Kranicoéwka mechaniczna roleczkowa

4) Sruba regulacji sprzggla 9) Kolo zgbate transmisyjne

Rys.1




1.1 CHARAKTERYSTYKI TECHNICZNE
Tab. 1

NAPEDU 884 MC-T

MODEL 884 MC-T
Zasilanie 400V 3f+N (+6% -10%) 50Hz
Pobér mocy (W) 850
Przelozenie 1-432
Tlos¢ zgbdw na kole Z16 listwa 30X30 modul 6
Sila nacisku max (N) 3200
Moment max (Nm) 155
Qchrona termiczna uzwojen 135°C
Czestotliwos¢ robocza 50 % / 100% (2000K g)
Tlos¢ oleju (1) 1.8
Typ oleju FAAC XD 220
Temperatura robocza =20 - 55%
Ciezar napedu (Kg) 50
Stopien ochrony IP55
Cigzar bramy max (Kg) 3500
Predko$¢ przesuwu bramy (m/min) 10 m/min
Dlugo$é bramy max (time-out) 35m
Sprzeglo dwutarczowe w kapieli olejowej
Obrobka ochronna kataforeza
Aparatura sterujaca 884 T (opcja)
Krancoéwka mechaniczna
Gabaryty napedu LxHxP (mm) patrz rys. 2

Dane techniczne silnika elektrycznego

Liczba obr/min 1400
Pobor mocy (W) 300
Pobor pradu (A) 25/16
Zasilanie 400V 3f + N (+6% - 10%) 50Hz
2. WYMIARY

Fig. 2




3. PRZYGOTOWANIA ELEKTRYCZNE (instalacja standard)

RSTN <4380V 5x2,5 mn'
RST 220V &x2,5 mm'

1) Operator 884 MC-T
2) Fotokomorki

3) Wylacznik z kluczem
4) Lampa ostrzegawcza :
5) Odbiornik Fig. 3
6) Aparatura sterujaca 884T

4. INSTALACJA NAPEDU

4.1. KONTROLE WSTEPNE

Dla zabezpieczenia prawidlowej pracy napedu, sprawdzi¢ nastgpujace warunki:

o Konstrukcja bramy powinna by¢ przygotowana pod zainstalowanie napedu, a w szczegélnosci powinna
posiada¢ odbojniki mechaniczna korica jazdy

Charakterystyka podioza powinna gwarantowa¢ solidnos¢ wylewki fundamentowe;j

W obszarze wykopu pod wylewke nie powinny znajdowac si¢ przewody lub kable elektryczne

Jezeli silownik jest wysunigty nalezy przewidzie¢ odpowiednie oslony przed udeerzeniem

Sprawdzi¢ obecno$¢ skutecznego uziemieni do podiaczenia z napedem

4.2. MONTAZ PLYTY FUNDAMENTOWEJ

1) Zlozy¢ plyte fundamentows jak na rys.4.

2) Plyta powinna by¢ ustawiona jak na rys.5.

3) Wykona¢ wylewke fundamentowg jak na rys.4 przewidujac jeden lub wigcej przepustéw na przewody
elektryczne. Sprawdzi¢ dokladnie wypoziomowanie wylewki i odczekac na zwiazanie cementu.

4) Przygotowaé kable elektryczne dla podlaczenia akcesoriow i zasilania elektrycznego jak na rys.3.

Min 10 mm

f Fig. §




4.3. MONTAZ ZEBATKI
Przed przystapieniem do montazu silownika na plycie fundamentowej nalezy zgbatke na walku transmisyjnym
wraz z jej oslona, jak pokazano na rys.6.

Fig. 6

4.4, MONTAZ MECHANICZNY
Czynnosci wykonywaé zgodnie ze wskazowkami na rysunkach od 7 do 9.

Fig. 9

.




4.5. MONTAZ LISTWY ZEBATEJ

4.5.1. PRZYGOTOWANIE DO MONTAZU I MONTAZ LISTWY

1) Ustawi¢ recznie skrzydlo w polozeniu zamknigtym.

2) Oprzeé na kole zgbatym pierwszy element listwy za pomoca poziomnicy i spawa¢ wspornik na bramie jak
pokazano na rys.11.

3) Poruszy¢ recznic brama sprawdzajac czy listwa opiera si¢ na kole zgbatym i przyspawa¢ druga i trzecia
tulejke dystansows.

4) Przylozyé nastepny element listwy do poprzedniego jak na rys.11A.

5) Poruszy¢ recznie bramg i spawaé nastepne trzy dystanse, i tak dalcj az do pelnego pokrycia bramy.

4 mm

Fig. 12

Fig. 11 Fig. 11A
Uwagi do montatu listwy zebatej

e Bezwzglednie nie spawaé elementow listwy migedzy soba.

e Po zakoriczeniu montazu listwy zcbatej, dla zapewnienia prawidlowej pracy zazgbienia, nalezy obnizy¢
polozenie silownika o okolo 4 mm (rys.12).

e  Sprawdzié recznie czy brama osiaga odbojniki mechaniczne kotica jazdy i czy nie ma zatar¢ podczas drogi
przesuwiL

e Nie uzywaé smaru ani innych $§rodkéw smarnych migdzy z¢batky a listwa z¢bata.

4.5.2. USTAWIENIE PLYTEK KRANCOWEK

Operator 884 jest wyposazony w kraficowki mechaniczne dzwigienkowe (rys.12A).

Dla prawidlowego ustawienia plytek nalezy;

1) Zasili¢ uktad

2) Ustawi¢ recznie bramg¢ w polozeniu otwarte pozostawiajac do pelnego otwarcia okolo 5 cm luzu.

3) Przesuwaé plytka krancowki w kierunku otwarcia po listwie zgbatej. Jak tylko LED kraficowki FCA zgasnie
przesunaé plytka jeszcze o 10 mm i prowizorycznie zamontowac jg na listwie.

4) Wrykona¢ podobne czynnosci dla polozenia zamknigte.

5. URUCHOMIENIE

5.1 PODLACZENIE ELEKTRONICZNEJ KARTY STERUJACEJ

- Przed wykonaniem jakicjkobwiek interwencji na karcie nalely zawsze odlqczyc zasilanie elektryczne.
Przesledzi¢ punkty 10, 11, 12, 13, 14 OGOLNYCH ZASAD BEZPIECZENSTWA.

Wedlug wskazéwek z rys.3 przygotowa¢ i wykonaé podlaczenia elektryczne aparatury 884T z uprzednio
wybranymi zabezpieczeniami.

Oddziela¢ zawsze kable zasilajace od przewod6éw sterowan i zabezpieczen. Dla uniknigcia zakldcen
elektrycznych uzywa¢ oddzielnych oslon izolacyjnych.

Aparatura ta moze by¢ instalowana w skrzynce typu E, L.

-5-




Tab.2 CHARAKTERYSTYKI TECHNICZNE 884 T

Zasilanie

400 V 3f + N (+6 -10%)50Hz

Obcigzenic silnikéw max 1300 W
Zasilanie akcesoriow 24 Vdc
Obciazenic akcesoriow max 500 mA
Zasilanie lampki kontrolnej 24 Vac (5 W max)
-20°C +55°C

Temperatura robocza

Bezpieczniki

uzwojenic pierwotne transformatora 5A
akcesoria 1.6A

Konektory szybkie

dla kart dekoderow lub odbiornikoéw RP

Wejscia

OPEN/OPEN CZESC/STOP/ZABEZP.ZAMYKANIA
/KRANCOWKA KONCA JAZDY

Wyjscia

lampka kontrolna
lampa ostrzegawcza
silnik
zasilanie akcesoriow 24 Vdc

Programowanie

czas przerwy (5-10-15-30-60-120-180sec)
logiki A1/A2/S1/S2/E1/E2/B/C
wstepne pulsowanie lampy ostrzegawczej

Hamowanie silnika

stale

Regulacja czasowa zabezpieczen

255 sec

UWAGA: Opis techniczny jednostki sterujacej 884T jest zastrzezony wylacznie dla kwalifikowanego

Autoryzowanego Serwisu Technicznego FAAC.

Tab.3 STAN LED

LED SWIECI ZGASZONY
OPEN A komenda aktywna komenda nieaktywna
QPENB komenda aktywna komenda nieaktywna
STOP komenda nieaktywna komenda aktywna
FSW zabezpieczenia niezadzialane zabezpieczenia zadzialane
FCC krancdéwka zamykania wolna kraficowka zamykania zajeta
FCA krarficowka otwierania wolna kranicowka otwierania zajgta
5.2. PROGRAMOWANIE
Dla zaprogramowania dziatania napedu konieczne jest dzialanie na odpowiednie mikrowylaczniki wediug
ponizszego schematu.
Logika | SW1 sSW2 | SW3 Czas przerwy (sec) (1)
[0 O ON i
B OI];IF o T on Al-A2S2 51 Swi SWS
52 ON OF ON 5 15 ON ON
E2 OFF OFF ON 10 30 OFF ON
Al ON ON OFF 30 60 ON OFF
C OFF ON OFF 120 180 OFF OFF
s1 ON OFF OFF
A2 OFF OFF OFF
Dzialanie lampki kontrolnej Wstepne pulsowanie (2) SwW7
Stan bramy Tak ON
Swe Zamknieta Otwieranic/ Zamykanie Nie OFF
ggr Zgaszona Swiatto ciagle Sm’;j:fe

(1) Czasy przerwy zawieraja ewentualne wstepne pulsowanie
(2) Wstepne pulsowanie rozpoczyna si¢ na 5" przed kazdym ruchem
- Po kazdym dzialaniu na programowaniu nalezy nacisnaé przycisk RESET. .

-©-




Logiki dzialania
Dostepne logiki to;

A1/A2 = "Automatyka"
E1/E2/B = "Polautomatyka"

$1/82 = "Zabezpicczenia"
C ="Obecnos¢ czlowicka"

Zachowanie si¢ napedu w roznych logikach jest podane w tabelach od 5 do 12.

Czas przerwy

Czas przerwy jest czasem oczekiwania przy otwieraniu przed ponownym zamknicciem gdy zostala wybrana
logika automatyki. Czasy przerwy zawierajq ewentualne wstgpne pulsowanie lampy ostrzegawczej.

Dzialanie lampki kontrolnej
Pozwala na odréznienic zachowar lampki kontrolnej przy zamykaniu za pomoca jej pracy przerywane;.

Wstepne pulsowanie

Mozna selekcjonowaé wstepne pulsowanie lampy ostrzegawczej na 5 sec przed kazdym ruchem.

TAB.5 LOGIKA Al (AUTOMATYKA

LOGIKA Al IMPULSY
STAN BRAMY OPEN A -OPENB (1) STOP ZABEZPIECZENIA
ZAMKNIETA otwiera i zamyka bez zmian bez zmian
ponownie po czasie
przerwy (2)
OTWARTA W zamyka ponownie po blokuje zliczanie zamraZza przerweg az do
PRZERWIE czasie 5"(3) zdjecia zadzialania
ZAMYKANIE odwraca ruch blokuje si¢ odwraca ruch
OTWIERANIE bez zmian blokuje si¢ bez zmian
ZABLOKOWANA zamyka ponownie (2) bez zmian bez zmian
TAB.6 LOGIKA A2 (AUTOMATYKA PLUS)
LOGIKA A2 IMPULSY
STAN BRAMY OPEN A -OPENB (1) STOP ZABEZPIECZENIA
ZAMKNIETA otwiera i zamyka bez zmian bez zmian
ponownie po czasie
przerwy (2)
OTWARTA W zamyka ponownie po blokuje zliczanie po zdjeciu zadzialania
PRZERWIE czasie 5" (3) zamyka ponownie po 5"
ZAMYKANIE odwraca ruch blokuje si¢ blokuje i odwraca ruch po
zdjeciu zadzialania (2)
OTWIERANIE bez zmian blokuje si¢ bez zmian
ZABLOKOWANA zamyka ponownie (2) bez zmian bez zmian
TAB. 7 LOGIKA S1 (ZABEZPIECZENIA)
LOGIKA S1 IMPULSY
STAN BRAMY OPEN A -OPENB (1) STOP ZABEZPIECZENIA
ZAMKNIETA otwiera i zamyka bez zmian bez zmian
ponownie po czasie
przerwy (2)
OTWARTA W zamyka ponownie szybko |blokuje zliczanie po zdjeciu zadzialania
PRZERWIE (2-3) zamyka ponownie po 5"
ZAMYKANIE odwraca ruch blokuje si¢ odwraca ruch
OTWIERANIE odwraca ruch blokuje si¢ bez zmian
ZABLOKOWANA zamyka ponownie (2) bez zmian bez zmian




TAB.8 LOGIKA S2 (ZABEZPIECZENIA PLUS)

LOGIKA S2 IMPULSY
STAN BRAMY OPEN A - OPENB (1) STOP ZABEZPIECZENIA
ZAMKNIETA otwiera i zamyka bez zmian bez zmian
ponownie po czasie
przerwy (2)
OTWARTA W zamyka ponownie szybko | blokuje zliczanie zamraza przerwe az do
PRZERWIE (2-3) zdjecia zadzialania
ZAMYKANIE odwraca ruch blokuje si¢ blokuje i odwraca ruch po
zdjeciu zadzialania (2)
OTWIERANIE odwraca ruch blokuje sig bez zmian
ZABLOKOWANA zamyka ponownie (2) bez zmian bez zmian
TAB.9 LOGIKA E1 (POLAUTOMATYKA)
LOGIKA E1 . IMPULSY
STAN BRAMY OPEN A - OPENB (1) STOP ZABEZPIECZENIA
ZAMKNIETA otwiera (2) bez zmian bez zmian
OTWARTA zamyka ponownie (2) bez zmian bez zmian
ZAMYKANIE odwraca ruch blokuje sig odwraca ruch
OTWIERANIE blokuje si¢ blokuje si¢ bez zmian
ZABLOKOWANA zamyka ponownie (przy | bez zmian bez zmian
zabezpieczeniach
zadzialanych otwiera
ponownie) (2)
TAB. 10 LOGIKA E2 AUTOMATYKA PLUS)
LOGIKA E2 IMPULSY
STAN BRAMY OPEN A - OPENB (1) STOP ZABEZPIECZENIA
ZAMKNIETA otwiera (2) bez zmian bez zmian
OTWARTA zamyka ponownie (2) bez zmian bez zmian
ZAMYKANIE odwraca ruch blokuje si¢ blokuje i odwraca ruch po
zdjeciu zadzialania (2)
OTWIERANIE blokuje si¢ blokuje si¢ bez zmian
ZABLOKOWANA zamyka ponownie (przy | bez zmian bez zmian
zabezpieczeniach
zadzialanych otwiera
ponownie (2)
TAB.11 LOGIKA B (POLAUTOMATYKA)
LOGIKA B IMPULSY
STAN BRAMY OPEN A OPEN B (4) ZABEZPIECZENIA STOP
ZAMKNIETA otwiera (2) bez zmian bez zmian bez zmian
OTWARTA bez zmian zamyka (2) uniemozliwia bez zmian
zamykanie
ZAMYKANIE bez zmian bez zmian blokuje ruch blokuje ruch
OTWIERANIE bez zmian bez zmian bez zmian blokuje ruch
ZABLOKOWANA | koniczy otwieranie(2) | konczy zamykanie(2) | uniemozliwia bez zmian
zamykanie
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TAB. 12 LOGIKA C (OBECNOSC CZLOWIEKA)

STEROWANIA ZAWSZE s
LOGIKA C NACISNIETE IMPULSY
STAN BRAMY OPEN A (5) OPENB4i5) | ZABEZPIECZENIA STOP
ZAMKNIETA otwiera bez zmian bez zmian bez zmian
OTWARTA bez zmian zamyka unicmozliwia bez zmian
zamykanie
ZAMYKANIE bez zmian - blokuje ruch blokuje ruch
OTWIERANIE - bez zmian bez zmian blokuje ruch
ZABLOKOWANA | koniczy otwieranie | koniczy zamykanie | uniemozliwia bez zmian
zamykanic

(1) Wejscie OPEN B steruje otwarciem czg¢Sciowym
(2) Przy wyselekcjonowanym wst¢pnym pulsowaniu, ruch rozpoczyna si¢ po 5 sec.
(3) Jezeli impuls zostal wystany podczas wstgpnego pulsowania, zlicza ponownie

(4) Wejscie OPEN B steruje zamykaniem

(5) Dla otrzymania ruchu bramy koniecznie nalezy lrzymac nacisniety przycisk. Po zwolnieniu przycisku
brama zatrzymuje Si¢.

S5.3.

REGULACJA PRZENOSZONEGO MOMENTU

Naped 884 MC-T jest wyposazony w uklad regulacji przenoszonego momentu.
Regulacja momentu powinna by¢ wykonana zgodnie z obowiazujacymi normami i przepisami.
Dla ustawienia zadanego momentu odniesc si¢ do rys.19.

Fig. 19

6. PROBA NAPEDU

Po zakonczonej instalacji, naklei¢ nalepke ostrzegawcza na gornej czesci pokrywy (rys.20).

Przystapi¢ do kontroli funkcjonalnej napedu i wszystkich akcesoriow do niego podiaczonych.
Dostarczy¢ Klientowi DTR urzadzenia, pokazaé prawidlowa prace ukiadu ze szczegélnym zwroceniem uwagi

strefy potencjalnego zagrozenia.




7. PRACA RECZNA
W przypadkach gdy niezbedne jest reczne poruszanie napgdu nalezy zadziala¢ na urzgdzenie deblokads

w nastgpujacy sposob:
1) Otworzyé pokrywke ochronna i wprowadzi¢ specialny Klucz w zamek (rvs.21).

MANUAL AUTOMATIC

Fig. 21 Fig. 22

2) Obrécic¢ kluczem w kierunku zegarowym i ciagna¢ dZzwigni¢ deblokady jak pokazano na rys.22.
3) Wykona¢ recznie manewr zamykania lub otwierania.

8. PRZYWROCENIE NORMALNEGO TRYBU PRACY

Aby uniknag tego, ze niepowolany impuls mogiby uruchomi¢ bram¢ podczas manewrow, przed ponownym
zablokowaniem silownika odlaczy¢ napigcie zasilajace z silownika.

1) Zamknaé dZwigni¢ deblokady.

2) Przekrecié klucz w kierunku przeciwnym do ruchu zegara.

3) Wyjaé klucz i zamkna¢ pokrywke oslaniajacg zamek.

4) Poruszy¢ bramg az do uzyskania zaz¢bienia deblokady.

9. ZASTOSOWANIA SPECJALNE
Nie sa przewidziane.

10. KONSERWACJA
Przy wykonywaniu czynnosci konserwacyjnych sprawdza¢ zawsze prawidlowos¢ ustawienia sprzegla
przeciwzgnieceniowego i prawidlowej pracy urzadzen zabezpieczajacych.

11. NAPRAWY
Ewentualne naprawy moga by¢ wykonywane wylacznie w autoryzowanych Osrodkach Naprawczych FAAC.

-10-
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